Uchwala nr 21/2006

Senatu AGH z dnia 1 marca 2006 r.
w sprawie zmian w strukturze organizacyjnej Wydziatu Inzynierii Mechaniczne]
1 Robotyki

Na podstawie Art. 13 pkt 7 Statutu AGH z dnia 28.05.1991 r (tekst jednolity z dnia 31
stycznia 2002 r. + zmiany), na wniosek Dziekana Wydzialu Inzynierii Mechanicznej
1 Robotyki, zlozony za zgoda Rady Wydziatu z dnia 27 stycznia 2006 r., Senat AGH
postanawia:
na Wydziale Inzynierii Mechanicznej 1 Robotyki Katedre¢ Robotyki i Dynamiki Maszyn
przeksztalca si¢ w Katedrg Robotyki i Mechatroniki.

W wyniku powyzszych zmian aktualna struktura Wydzialu Inzynierii Mechaniczne]
1 Robotyki bedzie nastepujaca:

1. Katedra Wytrzymatosci i Technologii Maszyn

2. Zaktad Konstrukcji i Eksploatacji Maszyn

3. Katedra Wytrzymatosci Materiatléw i1 Konstrukcji

4. Katedra Maszyn Gorniczych, Przerobczych i Transportowych
5. Katedra Urzadzen Technologicznych i Ochrony Srodowiska
6. Katedra Automatyzacji Procesow

7. Katedra Maszyn 1 Urzadzen Energetycznych

8. Katedra Transportu Linowego

9. Katedra Mechaniki i Wibroakustyki

10. Katedra Robotyki i Mechatroniki



